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Temperature Conversion Table

N L mV 00 o1 o2 03 .04 05 06 07 08 08 10 mV
([ ] -

on Inear 000 o000 017 034 051 068 08 102 119 136 153 1.70 0.00

Th I 10 170 187 204 221 238 255 272 289 306 323 340 010

020 340 357 374 391 408 425 442 458 475 492 509 020

ermocoup € 030 509 526 543 560 577 559 611 627 644 661 678 030

O t t 043 678 659 T2 F28 T46 VE2 V79 786 813 830 847 040

u pu 050 847 868 880 897 8914 831 947 S84 981 998 1015 0.50

Q.60 1015 1031 1048 1065 1082 1098 1115 1132 1149 1165 11.82 08B0

0.70 11.82 11939 1216 1232 1249 1266 1283 1299 1316 1333 1345 070

0.80 1345 1366 13.83 1353 1416 1433 1449 14.66 1483 1499 1516 080

0.820 1516 1533 1549 1566 1583 1599 1646 1633 1649 1666 16.83 0.90

1.00 1683 16599 1716 1732 1749 1766 1782 1799 1815 1832 1848 1.00

1.10 1848 1865 1882 1898 1915 1931 1948 1964 19.81 1997 20.14 1.10

1.20 2014 2013 2047 2064 2080 2087 2113 2130 21468 2163 21.79 1.20

1.30 21.79 2186 2212 2229 2245 2262 2278 22894 2311 2327 2344 1.30

1.40 2344 2360 23.77 2383 2410 2426 2442 2459 2475 2452 2508 1.40

Figure 5.31
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